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@ L'Invention concerne un agencement de sup- 
port d'appareil devant Stre facilement d^pla- 
9able, notamment en translation. 

Cet agencement est du type comprenant au 
moins un bras (1 ou 3) artlcul^ par une extr^- 
mrt6 d une stnjcture (2) de support et portant k 
son autre extrSmit^ une charge (6) au moins 
representative dudit appareil et des moyens de 
stabilisation de ceiul-cl dans chaque position 
apr^s un d6placement depuis une position pr6- 
c^dente. L'agencement est caract6ris6 en ce 
que le bras (1 ou 3) est r^alis^ sous forme d'un 
paralieiogramme fomi6 par deux barres (8, 9; 
10, 11) et un dispositif ressort (14, 26) est 
articuie d une extr6mit6 ^ une des barres et ^ 
son autre extr6mlt6 k un dispositrf de biellettes 
(15; 25) interpose entre les deux barres de 
fagon que la force du ressort varie d'une fagon 
non lineaire cx>mpensant la non-linearite du 
couple prodult par la charge. 

L'invention est utilisable dans le domaine 
medical par exemple d'une cuve de radiogra- 
phie dentaire. 
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Uinvention concerne un agencement de support d'appareil devant etre facilement d6pla9able, notamment 
en translation, du type comprenant au moins un bras articul^ par una extr^mit^ S une structure de support et 
portant k son autre extr^mit^ ledit appareil et des moyens de stabilisation de celui-ci dans chaque position 
aprds un d^placennent depuis une position pr6c6dente. 

5 Des agencements de ce type sont dej^ connus et 11 s'est av6r6, de fagon g^n^rale, que la facility de d§- 

placement de I'apparell port6 par le bras s'oppose ^ la stability de la position. Pour n^anmoins obtenir que 
rapparell reste dans sa nouvelle position qui lui a 6te assignee, certains agencements pr^voient des frotte- 
ments importants au niveau des articulations, d'autres emploient des contrepolds, ce qui nuit, dans un cas 
comme dans Tautre, k ta souplesse de fonctionnement On a aussi d^jd propose des agencements de support 

10 qui sont du type asservi. Mais ces agencements pr6sentent Tinconv^nient qu'ils pr^sentent une structure tr^s 
complexe. 

La pr^sente Invention a pour but de proposer un agencement de support assurant un d^placement facile 
et d'une grande souplesse de Tappareil et qui maintient celul-ci dans la nouvelle position ou il a 6t6 plac6. 

Pour atteindre ce but, Tagencement est caract^ris^ en ce que le bras est r^alls^ sous forme d'un parall^ 
15 logramme form6 par deux barres et un dispositif ressort est articul6 d une extr^mit^ k une des barres et ^ son 
autre extr^mit^ d un dispositif de bietlettes interpose entre les deux barres de fagon que la force du ressort 
varle d'une fagon non lin^aire compensant la non-lin6arit6 du couple produit par la charge. 

Linventlon sera mieux comprise et d'autres buts, caract^ristiques details et avantages de celle-ci appa- 
raTtront plus clairement dans la description explicative qui va suivre faite en r^f^rence aux dessins sch^mati- 
20 ques annexes donnas unlquement d titre d'exemple illustrant un mode de realisation de rinvention et dans 
lequel. 

La figure 1 est une vue sch^matique d'un agencement de support d deux bras, selon la pr^sente invention. 

La figure 2 est une vue ^ plus grande 6chelle du bras Int^rieur de I'agencement de la figure 1 et montre 
celui-ci dans deux positions extremes. 
25 La figure 3 est une vue d plus grande 6chelle du bras ext^rieur de I'agencement selon la figure 1 et montre 

celui-ci dans deux positions extremes. 

En se r^f^rant d la figure 1 , on constate qu'un agencement de support d'appareil, par exemple d'une cuve 
de radiographie dentaire, pendant son utilisation, comprend essentiellement un bras ciseau constitue d'un bras 
interne 1 articut^ li une extr4mit6 ^ un support f ixe ou tour nan t 2, un bras externe 3 reli^ par I'interm^diaire 
30 d'un coude 4 d Textr^mit^ llbre du bras interne 1 et portant d son autre extr^mlt^, par I'intermddlaire d'un 616- 
ment formant poignee 5 I'appareil qui doit etre facilement d^pla^ble d'une position k I'autre et rest6 ensuite 
dans la position qui lui a 6t6 assignee. L'appareil n'est repr6sent6 que sch6matiquement et porte la reference 
6. Le support 2 assure le maintien de ('ensemble par rapport k un appui fixe, tel qu'un mur, une table ou autre. 

Chaque bras 1 ou 3 est r6alis6 sous forme d'un parall6logramme d6formabie dont les deux grands cdt6s 
35 sont formes par des bras respectivement 8, 9 et 1 0, 1 1 . 

Chaque bras comporte un dispositif de stabilisation permettant ie d^placement angulaire du bras et as- 
surant le maintien du bras dans chaque position. Chaque dispositif comprend un ressort pouvant dtre un res- 
sort dassique ou un v6rin k gaz et un dispositif de biellettes. La longueur des bietlettes et leurs points d'artl- 
culatron sont choisies de telle fa^on qu'elles permettent de compenser la non-lin6arit6 du couple que Tapparel! 
40 6 repr^sente par rapport au coude 4 et au support 2, le ressort pr^sentant une caract^ristique force/course 
sensiblement lin^aire. 

La figure 2 montre k plus grande 6chelle ie bras inf^rieur 2 et son dispositif de stabilisation c'est-^-dire 
de compensation. Ce dispositif porte la reference g6n6rale 13. Le ressort est indiqu6 en 14 et le dispositif des 
biellettes en 15. 

45 Ce dispositif de biellette 15 comprend deux biellettes 16. 1 7. La blellette 16 pr^sente une forme triangulaire 

et approximativement isocdie. Les trois sommets portent les r6f6rences respectivement T1 . T2. T3, ou T1 . 12 
constituent les sommets de base. Le sommet T3 est articul6 k rextr6mit6 d'une banrette 9 dont I'autre extr6mit6 
est solldaire de la barre 8. La barrette 9 s'6tend perpendiculairementd la derni^re en direction de I'autre barre 
9 et pr^sente une longueur relatfvement faible, mais pr6d6termin6e selon les considerations qui seront expo- 

50 sees plus loin. Le sommet de base T1 . dans la position approximativement horizontale indlquee en traits plains 
sur la figure 2 et adjacent dia barre 8'est articuie k t'extremite de la biellette 17 dont I'autre extremity est ar- ^ 
ticuiee en P3 au support fixe 2. Le point P3 se trouve sur la ligne droite qui reiie les points PI, P2 auxquels 
les deux bras 8 et 9 sont articuies k ce support fixe 2. On constate que le point P3 est situe au cdte du point 
P3, qui est oppose au point d'artlculation PI du bras 8. Le sommet T2 de la biellette triangulaire 1 6 est articuie 

55 ^ la tige de piston 20 du verin 14 qui est articuie par I'extremite de son corps 21 en R1 k une barrette de support 
22 f ixee d son autre extremite d la barre 8. La barrette 22 s'etend sensiblement perpendiculairement d la barret- 
te 8 en direction de la barrette 9 et presente une longueur qui est predeterminee en fonction des considerations 
qui seront expliquees ci-apres. On constate encore que les bras 8 et 9 sont articuies en P4 et P4 au coude 4. 
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En effet, la forme de la biellette triangulaire 16, la longueur de la blellette 17 et la position des points R1 
et T3 sont calcul^es de telle fagon qu'en position basse, c'est-^-dire iorsque les bras 8 et 9 sont pratiquement 
horizontaux, le ressort 14 travaille en compression et fournit son effort maximal du fait que sa longueur est 
alors minimale. En effet, grice k sa direction, le ressort a son eff icaclt6 maximale dans cette positron hori- 

5 zontale du bras 1 pour contrer les effets de la pesanteur qui a sa valeur maximale dans cette position. Ceci 
ressort de la figure 2 qui montre le bras 1 dans une position pr^s S la position horizontale. Les dimensions 
sont d'autre part choisies de fagon qu'en position verticale du bras 1 le ressort n'agisse plus sur T^quillbre du 
bras. Dans cette positbn les points R1, 12 et T3 sont presque allgn^s ce qui neutralise Taction du ressort, 
meme s'il est encore band6. Sur la figure 2 le bras est repr^sent^ en traits interrompus dans une position pro- 

10 Che de ladite position verticale. 

II s'est av6r6 en outre que, tout en respectant les conditions qui viennent d'etre ^nonctes, II est possible, 
par un choix appropri6 des longueurs ou distances P3-T1 ; P2-P3 ; T1-T2 ; T2-T3 et T3-T1 et en cholsissant 
de fagon appropriee les caract^ristiques du ressort, d'obtenir que la force du ressort compense le poids agis- 
sant sur TextrSmlt^ iibre du bras 1 pour toutes les positions interm^diaires de celui-ci. 

15 Le bras exterieur 3 dont les barres 1 0 et 11 sont articul6es au coude 4 respectivement en Q1 et Q2 compor- 

te 6galement un disposltif de biellettes portant la r6f6rence g^n^rale 25 et sur lequel agit un ressort r6alis6 
sous forme d'un v^rin ^ gaz 26. Le dispositif de biellettes 25 se compose des deux biellettes 28, 29 qui sont 
articul^es Tune d I'autre en Q4 par I'une de teurs extremit^s. L'autre extremite de la blellette 28 est articul^e 
en Q1 d la barre 10 tandls que l'autre extr6mit§ de la biellette 29 est articul^e en Q3 d la barre 11. Le point 

20 d'articutatlon Q3 se trouve d une distance relativement falble du point d*artlculation Q2. Au point commun Q4 
des deux biellettes est relive la tige de piston du v6rin 26 qui est articulte par Textrdmit^ de son corps en R2 
d rextr6mlt6 d'une barrette 32 dont l'autre extr6mlt6 est f ix^e d la barre 10 et qui s'^tend perpendlculairement 
k cette derni^re en direction de la barre 11. 

Comme dans le cas du bras int^rieur 1, les longueurs des biellettes 28, 29, leurs points d'articulation et 

25 les caract^ristiques du v^rin ^ gaz sont choisis de fagon que dans chaque position angulaire du bras Teffet du 
poids de la charge 6 soit compense. Le principe du choix des valeurs de dimensionnement est illustr6 sur la 
figure 3 qui repr6sente le bras 1 dans deux positions specif iques, d savoir une position presque horizontale 
(en traits continus) et une position verticale (en traits interrompus). Dans la position pratiquement horizontale 
dans laquelle I'effet de la pesanteur de la charge est maximal, les biellettes 28, 29 assurent une forte compres- 

30 slon du ressort form6e par le v6rin ^ gaz 26. C'est dans cette position que le ressort prodult son effet maximal 
d'opposition k une deformation du parall^logramme constitu^ par les deux barres 1 0 et 1 1 . La position verticale 
du bras 3 est caract^ris^e par le ia'tt que la biellette 28 et le v6rin 26 sont align§s, ce qui annule Taction du 
ressort. 

II ressort de la description qui pr6c6de, du disposltif qui est repr6sent6 aux figures, que Tinvention est ba- 
35 s^e sur le fa'tt quil est possible d'obtenir un ^quilibre permanent du dispositif, dans chaque position angulaire, 
d'une manidre tr§s simple, en utilisant des dispositifs de biellettes articul^s ^ un ressort et en choisissant les 
valeurs et les points d'articulation ainsi que les caract^ristiques du ressort d'une mani^re appropriee. Atltre 
d'exemple, on obtient cet effet d'^quilibre permanent en choisissant les valeurs suivantes : 



40 



45 



50 



55 



Pour le bras interieur 



1 : distance 


PI - P2 
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distance 


P2 


- P3 : 


10 


mm 


distance 


Tl 


- T2 : 


25 


mm 


distance 


T2 


- T3 : 


36 


mm 


distance 


T3 


- Tl : 


32 


mm 


distance 


PI 


- T3 : 


37 


mm 


distance 


PI 


- Rl : 


260 


mm 


la barre 


10) 









3 0 mm 

(perpendiculaire a la barre) 



Pour le bras ext^ieur 3 : 


distance 


Q1 


-Q2 


49 mm 




distance 


Q2 


-Q3 


10 mm 




distance 


Q1 


-Q4 


59 mm 
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distance Q3 > Q4 : 33 mm 
distance Q1 - Q5 : 278 mm. 
Pour tenir compte de la charge et du battement des bras, on choisira en consequence le ressort, sans qu'il 
soit n^cessaire de modifier les valeurs concernant la longueur et les articulations des biellettes. Si pour une 
5 charge et un battement de bras predetermines, le ressort d retenir ne correspond dun ressort disponible dans 
le commerce, il suff it d'un calcul d*adaptation desdites valeurs pour pouvoir utiliser un ressort disponible, tout 
en conservant approximativement les proportions des valeurs pr^alablement etablies. 



10 Revendications 

1. Agencement de support d'appareil devant etre facilement depla^abte, notamment en translation, du type 
comprenant au moins un bras articuie par une extremity d une structure de support et portent k son autre 
extremite une charge au moins representative dudit appareil et des moyens de stabilisation de celul-ci 

15 dans chaque position apres un deplacement depuis une position precedente, caracterise en ce que te 

bras (1 ou 3) est realise sous forme d'un paralieiogramme forme par deux barres (8, 9 ; 1 0, 11 ) et un dis- 
positif ressort (14, 26) est articuie d une extremlte d une des barres et d son autre extremite d un dispositif 
de biellettes (15 ; 25) interpose entre les deux barres de fagon que la force du ressort varle d'une fagon 
non lineaire compensant la non-linearite du couple produit par la charge. 

20 

2. Agencement de support selon la revendication 1 , caracterise en ce que le dispositif de biellettes (15, 25) 
comprend deux biellettes (16, 17 ; 28, 29) qui sont articuiees Tune d Tautre par Tune de leurs extremites 
et k Textremite libre du dispositif ressort (14, 26), tandis que les autres extremites des deux biellettes 
sont articuiees respectivement d au moins un bras et un point de la structure de support et en ce que les 

25 longueurs des biellettes et les endroits de leur articulation sont choisis de fagon que la force de ressort 

compense dans chaque position du bras le couple produit par le poids de Tappareil, le ressort etant sollicite 
pour fonctionner en compression. 

3. Agencement de support seton la revendication principale, caracterise en ce que, pour un bras deplagable 
entre une position sensiblement verticale d orientation vers le haut et une position sensiblement horizon- 
tale, une biellette (16) du dispositif de biellettes (15) presente la forme d'un triangle avantageusement 
isoceie dont les sommets (T3, T1, T2) sont articuies respectivement (en T3) d la barre superieure (8), k 
Textremite (en T1) de Tautre biellette (17) et en (T2) au dispositif ressort (14), que la biellette (17) est 
articuiee par son extremite libre (en P3) au support (2), que la configuration et la longueur des biellettes 

35 ainsi que leur articulation sont choisies de fagon que le dispositif ressort subit sa compression maximale 

lorsque le bras (1) se trouve dans sa position sensiblement horizontate et que le point d'articulation (T2) 
de la biellette (16) au dispositif ressort (14). le point d'articulation (T3) de cette biellette (16) ^ la barre 
(8) et le point d'articulation (R1) du dispositif ressort (14) d cette barre (8) se trouve sensiblement sur 
une meme ligne sensiblement verticale, le dispositif ressort (14) subissant alors une compression mini- 

40 male. 

4. Agencement de support selon ta revendication 3, caracterise en ce que le point d'articulation (P3) de la 
biellette (1 7) au support (2) se trouve sur la ligne droite reliant les points d'articulation (P1 , P2) au support 
(2), des deux barres (8, 9) du bras (1 ), le point d'articulation (P3) se trouvant du cdte du point d'articulation 
(P2) qui est oppose d celle du point d'articulation (PI). 

45 

5. Agencement de support selon Tune des revendications 1 ou 2, caracterise en ce que, pour un bras (3) 
monte pivotant entre une position sensiblement horizontale et une position sensiblement verticale e orien- 
tation vers le bas. le dispositif de biellette (25) comprend deux biellettes (28, 29) qui sont reliees par une 
de leurs extremites (en Q4) au dispositif ressort (26) et dont les autres extremites sont articuiees res- 

^ pectivement (en Q1 et Q3) aux deux barres (10, 11) du bras pivotant, la longueur des biellettes (28, 29) 

et leurs articulations etant choisies de fagon que le dispositif ressort (26) subisse sa compression maxi- 
male dans la position horizontale du bras et sa compressbn minimale dans la position verticale du bras. 

6. Agencement de support selon Tune des revendications precedentes, caracterise en ce qu'il comprend 
deux bras (1, 3) en fonme de paralieiogramme. qui sont articuies I'un d I'autre par I'intermediaire d'un ele- 
ment formant coude (4), I'un (1) des deux bias etant articuie au support (2) et I'autre (3) portant I'appareil 
precite (6). 
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7. Agenceinent de support selon I'une des revendi cations pr^c^dentes, caract^ris^ en ce que le dispositif 
ressort (14 ; 26) est un v^rin ^ gaz. 
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